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Cette caméra a déjà été décrite dans une version utilisable avec une surface photosensible normale (section 1, modèle 28). Ici, il s’agit de la version à très grand angle, qui est utilisable avec une scanner rotatif (voir le modèle 24 plus loin et l’annexe 12). Dans la version montrée ci-dessus le correcteur produit beaucoup d’aberration chromatique et un peu d’aberration de sphéricité résiduelle s’il est utilisé comme ci-dessus. Ceci le rend pratiquement inutilisable. Toutefois une série de lasers réfractaires à l’aberration chromatique provoque peu d’obstruction ; un projecteur à balayage au laser fonctionnerait à merveille avec cet appareil, comme on le montre à la page suivante.  

Cette « lentille à miroir » grand angle (D = 50 mm ; F = 70 mm ƒ/ 1,4) peut couvrir plus de 90 degrés et l’image fait environ 110 mm. Malgré la présence d’aberration chromatique, à raison de 0,012 mm par pixel, on peut obtenir 9000 x 9000 pixels en principe. L’aberration chromatique peut d’ailleurs être compensée (annexe 12 page 4) mais on peut faire mieux (modèle 24). Un scanner rotatif est obligatoire. Les pertes en périphérie (« vignetting ») peuvent être évitées si la pupille d’entrée tourne avec le scanner. La surface photosensible peut conserver le même rayon de courbure si on fait la mise au point sur un objet plat très rapproché. Ce phénomène est décrit à l’annexe 6, page 5. La version Mangin (modèle 24) est préférable parce que l’aberration chromatique peut être corrigée et parce que le trajet de retour peut corriger l’aberration de sphéricité résiduelle. Elle est plus lourde, mais elle est très supérieure.

Section 5, modèle 21, page 2


Miroir sphérique fortement courbé.
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Voici le projecteur de cinéma du futur.

On devrait d’abord examiner la caméra grand angle à balayage (le modèle 24 suivant). Les capteurs photosensibles doivent être nombreux pour arriver à produire une image convenable à grande vitesse, mais ce n’est pas le cas d’une rangée de lasers disposés en batterie sur une bande étroite. Ainsi le problème de l’obstruction de se pose plus si l’appareil montré à la page précédente est utilisé en tant que projecteur d’images. On pourra utiliser quatre couleurs par rangée ou entrelacer les couleurs complémentaires de manière à raffiner les mélanges (annexe 13).

Les lasers doivent être sur le plan focal de leur couleur (annexe 12, page 4). Leur faisceau occupe un espace limité, d’où l’absence de pupille. Le miroir a la propriété étonnante de produire sur un écran cylindrique, à l’autre foyer, des points lumineux qui correspondent tout simplement en taille et en emplacement à leur disposition de départ. La différence de marche entre les ondelettes est la même : le miroir reproduit donc l’image de l’ouverture des lasers sans disque d’Airy.

La direction exacte du faisceau de départ est aussi sans importance : la marge d’erreur est très grande. Ces constatations surprenantes donnent à penser que l’apparition de tels projecteurs est prévisible bien avant celle des caméras à scanner. Rien ne s’oppose à leur construction. Il y a tout un monde entre un écran qui doit contenir 2 millions de diodes lumineuses par couleur en format TVHD et un projecteur qui ne requiert que 1024 lasers par batterie.

Axe quelconque.





Axe quelconque.





La  projecteur d’images à balayage au laser  (    )
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Pupille d’entrée au centre de courbure. 








Section 5, modèle 21


La  caméra  de  Bouwers (1941)








Correcteur de Bouwers concentrique.





Si la pupille tourne avec le scanner, l’angle de champ peut dépasser 130 °.





Miroir sphérique fortement courbé.




















Plan focal sphérique.











